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Opis systemu sterowania siewnika A100

Urzgdzenie jest przeznaczone do montazu we wszystkich typach siewnikow. Wszystkie istotne
dane dotyczgce pracy maszyny i jej ustawien uzytkownik ma do dyspozycji na tablecie w
kabinie traktora.

System sterowania A100 oferuje nastepujgce funkcije:

¢ Automatyczne lub reczne tworzenie miedzyrzeddw siewnych

e Przedwschodowe znaczenie miedzyrzeddw siewnych

e Wskazywanie minimalnego poziomu nasion w lejach 2x

e Mierzenie predkosci jazdy zestawu jezdnego

e Aktualna data i czas

» Wskazywanie obrotow wentylatora

* Wskazywanie obrotow urzgdzen siewnych

e Pomiar dziennych hektarow

e Pomiar sumy hektarow

e Automatyczny test siewu

* Napedzanie urzgdzenia siewnego za pomocg silnika - az 4 silniki

* Ptynna regulacja wysiewanej porcji w trakcie siewu

e Sterowanie oswietleniem maszyny

e Sterowanie hydraulicznymi funkcjami maszyny - az 20 funkcji

¢ Monitorowanie przeptywu nasion z redlic siewnych - az 128 wysiewéw




Sterowanie systemem A100

Jednostkg wyswietlajgca steruje sie za pomocg kolorowego dotykowego wyswietlacza tabletu.
O nacisnieciu przycisku informuje sygnat dzwiekowy.

Struktura wyswteilania w systemie A100:

Sterowanie systemem jest podzielone na dwa podstawowe ekrany.

Ekran nr 1: wyswietla wszystkie istotne dane dotyczgce pracy siewnika, krére nalezy
monitorowac¢ w trakcie siewu i pozwala na zmienianie w trakcie pracy
parametrow miedzyrzeddw siewnych, wysiewanej porcji, granicy obrotéw
wentylatora, wysiewania porcji dozownika 1 i dozownika 2.

Ekran nr 2: stuzy do wprowadzania przez uzytkownika parametréw testu wysiewu dla
dozownikéw 1 do 3, liczby czujnikdw wysiewu i ich czutosci, wspotczynnika K dla
indukcyjnego monitorowania predkosci przejazdu i czasu trwania funkcji
hydraulicznych. Mozna tu réwniez sterowac $wiattami, podrywakami, sekcjg
rozdrabniajgcg i ustawieniami automatyki znacznikdw.
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Opis ekranu nr 1:
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1.1. Predkos¢ jazdy zestawu
Wyswietla aktualng predkos¢ jazdy zestawu na podstawie sygnatu z
GPS/Glonass, radaru lub impulséw z czujnika indukcyjnego.

W przypadku uzywania

e czujnika indukcyjnego konieczne jest prawidtowe ustawienie
go. Odlegtos¢ czujnika indukcyjnego M12 od rozety czujnika musi
wynosi¢ co najwyzej 4 mm. Jesli czujnik jest prawidtowo
ustawiony, musi sie na nim zaswieci¢ dioda LED zawsze, gdy
koto czujnika przechodzi metalowy zgb rozety. Jesli ustawienie
jest nieprawidtowe, dochodzi do pominigcia niektérych impulséw i
przez to dochodzi do nieprawidlowego pomiaru predkosci
pojazdu. To powoduje niedoktadno$¢ wysiewanej porcji i
znieksztatcenie odczytu zliczanych hektardw.

e radaru konieczne jest zainstalowanie radaru w taki sposéb, aby
nie wptywaty na niego np. obracajgce sie kota maszyny ciggnace;j
(np. traktora), lub duza chmura pytu albo inne czagstki state
wypadajgce spod kot traktora lub samego siewnika. Ponownie
powoduje to zwiekszong niedoktadnos¢ siewu i wartosci pomiaru
hektarow.

e GPS/Glonass konieczne jest, aby antena byta zainstalowana w
najwyzszym punkcie maszyny i nie byta zastonigeta przez zadng
metalowg ostone. Jesli nie zostanie zapewniona bezposrednia
widocznos¢ anteny na niebo, system GPS nie bedzie prawidtowo
dziatat i maszyna nie bedzie reagowac na ruch, albo z powodu
ztego sygnatu moze by¢ zmierzona niezerowa predko$¢ nawet w
przypadzie, gdy maszyna stoi w miejscu (na przyktad przy
parkowaniu pod dachem hali).
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1.2 Obroty wentylatora

Wyswietla aktualng wartos¢ obrotéw wentylatora. W przypadku, ze
warto$¢ obrotdéw wentylatora spadnie ponizej ustawione wartosci, ikona
wentylatora zmieni kolor na czerwony i wigczy sie rowniez sygnat
dzwiekowy. Ustawienie granicy obrotdéw wykonuje sie przez nacisniecie
ikony wentylatora i po wyswietleniu sie dialogu liczbowego nalezy
zmieni¢ warto$¢ obrotéw. Ustawienia nalezy potwierdzi¢ przez
nacisniecie OK.
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0.0 hai: | 1.3 Dzienny pomiar hektarow
Wyswietla rzeczywisty stan obsianej powierzchni do maksymalnej
wartodci 99.9 ha. Poprzez krotkie nacisniecie wskaznika dziennych
hektarow mozna w dowolnym momencie wyzerowac zliczong wartosc.
0 hall 1.4 Sumaryczny licznik hektaréw
Pokazuje catg obsiang powierzchnie. Wartosci tej nie mozna
wyzerowa¢ z poziomu uzytkownika. Wyzerowanie jest mozliwe do
wykonania wytgcznie w wyniku ingerencji serwisu.
1.5 Czujniki wysokosci poziomu nasion w zbiorniku SH1, SH2
Pokazujg aktualny stan nasion w zbiorniku. Jesli poziom nasion w
osss, zbiorniku spadnie ponizej poziomu czujnika, znajdujgcego sie w
112 zbiorniku, zaswieci sie na czerwono symbol pustego zbiornika i
uruchomi sie sygnat dzwiekowy
1.6 Regulacja czujnikéw poziomu
Na tylnej stronie czujnika znajduje sie srubka, pod ktorg jest Sruba
regulacyjna czutosci czujnika.
| 1.7 Czujnik wysiewu Al

Pokazuje aktualny stan nasion przechodzacych do redlic siewnych.

e Jesli nasiona przechodzg przez czujnik wysiewu, w odpowiednim
miejscu wyswietli sie symbol zielonego pola.

e W przypadku, gdy nasiona nie przechodzg przez konkretny czujnik,
w odpowiednim miejscu wyswietli sie zotte pole.

e Jesli czujnik nie jest podtgczony, nie ma potgczenia lub jest wadliwy
lub uszkodzony, w odpowiednim miejscu wyswietli sie czerwone
pole.
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1.8 Aktualna data i czas

Wyswietla aktualne dane dotyczgce czasu. Czas jest ustawiany
automatycznie na podstawie czasu systemowego z tabletu a w trakcie
pracy jest korygowany za pomocg sygnatu z GPS/Glonass. Jesli sygnat
GPS/Glonass nie jest uzywany, czas jest synchronizowany z tabletem
przy wejsciu w drugi ekran.
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1.9 Zmiana trybu nocnego i dzienneqo

Po nacisnieciu wyswietlacza w miejscu gdzie wyswietla sie data i czas,
przechodzi sie do nocnego trybu wyswietlania, ktéry jest mniej podswietlony
i nie przeszkadza przy pracy w nocy. Po ponownym nacisnieciu wraca sie w
dzienny tryb wyswietlania.
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1.10 Obroty mechanizmu wysiewajacego

Wyswietla aktualng warto$¢ obrotbw mechanizmu wysiewajgcego przy
pracy maszyny. Waha sie w przedziale od 0 obr./min do 255 obr./min.
Zakres maksymalnych obrotow jest okreslony przez producenta maszyny i
jest pochodng szerokosci i maksymalnej predkosci jazdy maszyny. W
przypadku, ze podczas pracy dojdzie do zatrzymania mechanizmu
wysiewajgcego, wyswietli sie zerowa wartoS¢ obrotdw i uruchomi sie
sygnat dzwiekowy, ktéry zwrdci uwage obstugi na ten powazny btad. W
przypadku, gdy wartos¢ obrotéw jest mniejsza lub wieksza niz wymagane
obrotu, wartos¢ liczbowa obrotow zmienia kolor na czerwony i uruchamia
sie sygnat dzwiekowy. Sygnalizuje to operatorowi maszyny, ze musi
zmniejszyC¢ predkos¢ jazdy siewnika lub zatrzymacé maszyne i sprawdzi¢
czy nie ma usterki mechanizmu wysiewajgcego. Dozownik mozna
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zatrzymac recznie przez nacisniecie wartosci liczbowej obrotow. rpm
Zamiast obrotéw wyswietli sie symbol STOP i w ten sposob blokuje sie
silnik dozownika w trakcie jazdy. Poprzez ponowne nacisnigecie na symbol
STOP silnik dozownika przechodzi do normalnego trybu.




1.11 Ustawienie i wyswietlanie miedzyrzedéw siewnych
W tej czesci wyswietlacza mozna zobaczy¢ i ustawi¢ wszystkie dane
zwigzane z tworzeniem miedzyrzeddw siewnych.

Pierwszy przycisk na gérze na $rodku ekranu to ustawienie
szeroko$ci siewnika. Ustawia sie to w ten sposéb, ze naciska sie
przycisk ustawiania szerokosci siewnika i za pomocg dialogu
liczbowego wprowadza sie wymagang szerokosc¢ siewnika.

W drugim rzedzie w ten sam sposdb wprowadza sie ustawienia
szeroko$ci opryskiwacza. Po ustawieniu szerokosci opryskiwacza
automatycznie zostanie wyliczona i wyswietlona liczba przejazdow
rzedu siewnego, jak réwniez dozwolone strony rozpoczecia siewu.
Strony siewu, ktére sg dozwolone, sg podswietlone na zielono a
strony, ktére nie sg dozwolone, sg podswietlone na szaro. Za pomocag
jednego nacisniecia na wybrang dozwolong (zielona) pozycje nalezy
wybrac¢ strone rozpoczecia siewu, ktdrej oznaczenie zmieni sie na
z6tte. Strony siewu mozna zmieni¢c w dowolnym momencie. Jesli
wprowadzona jest nieistniejgca kombinacja szeroko$ci siewnika i
opryskiwacza, liczba jazd jest wyliczona jako zerowa i wszystkie
strony siewu majg szary kolor. Ustawienia i stan licznika
miedzyrzedzi siewnych sg nawet po wylgczeniu urzadzenia
zapisywane w pamieci wewnetrznej jednostki. Po wtgczeniu napiecia
zasilajgcego wszystko wraca do stanu sprzed wytgczenia zasilania.

1.12 Tryb automatyczny miedzyrzedzi siewnych

Tworzenie miedzyrzedzi siewnych jest przedstawione za pomocg
dwoch pasow na srodku ekranu na dole. Jesli pasy nie sg zabarwione
kolorystycznie, miedzyrzedzia nie sg tworzone. Jesli pasy sg
zabarwione kolorystycznie, miedzyrzedzia sg tworzone.

1.12 Tryb manualny miedzyrzedzi siewnych

Za pomocg krétkiego nacisniecia przycisku miedzyrzedzi siewnych
recznie dolicza sie jeden przejazd. Za pomocg dtugiego nacisniecia
przycisku licznika przejazdéw miedzyrzedzi siewnych wraca sie do
stanu pierwtnego tzn. do 1.
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1.14 Funkcja przedsiewu

Przedsiew to funkcja, ktéra zapewnia rozruch wszystkich dozownikéw
okoto 7 sekund przy zatrzymanej maszynie. W ten sposéb mozna obsiaé
rowniez miejsca, w ktorych nie mozna sia¢ podczas jazdy, na przyktad
obszar, na ktory trzeba najpierw cofngé, wigczyC przedsiew a nastepnie
rozpoczg¢ jazde do przodu. Poprzez nacisniecie przycisku START wigcza
sie funkcja przedsiewu i przez caty czas dziatania funkcji towarzyszy jej
sygnat dzwiekowy. Po rozruchu zestawu dozowniku automatycznie
przechodzg w tryb regulacji zgodnie z predkoscig jazdy zestawu.
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1.15 Wysiewana porcja

Na powigzanym wskazniku tarczowym znajdujg sie informacje o ustawione;j
wysiewanej porcji w kilogramach na hektar. Wartos¢ te mozna zmienic
klikajagc na wartos¢ liczbowg wysiewanej porcji a po zmianie w oknie
dialogowym potwierdzajgc przez nacisniecie przycisku OK. Przy zmianie tej
warto$ci w trakcie jazdy przeprowadzona zostanie zmiana obrotéw silnikow
dozownikéw odpowiadajgca nowej wartosci ustawionej porcji.

Mozna w ten sposob dodacé lub odjg¢ porcje w dowolnym momencie w
trakcie pracy w zalezno$ci od aktualnych potrzeb.

Sterowanie hydraulika maszyny

U,

1.16 Wiaczanie - wylaczanie hydrauliki

Poprzez nacisniecie tego przycisku wigcza sie wszystkie funkcje
sterowania hydraulikg. Jesli hyd- raulika nie jest wigczona, nie bedag
dziata¢ zadne przyciski do sterowania funkcjami hydraulicznymi. Za
pomocg ponownego nhacisniecia wytgcza sie wszystkie funkcje
hydrauliki.

1.17 Rozlozenie maszyny

Poprzez nacisniecie tego przycisku wigcza sie funkcje rozktadania
maszyny, ktéra dziata przez wczesniej zaprogramowany czas. W trakcie
ustawionego czasu maszyna zostaje roztozona a po jego uptywie
funkcja automatycznie sie wytgcza.

—

1.18 Skladanie maszyny

Poprzez nacisniecie tego przycisku wigcza sie funkcje skfadania
maszyny, ktora dziata przez wczesniej zaprogramowany czas. Po
uptywie ustawionego czasu maszyna zostaje ziozona a funkcja
automatycznie sie wytgcza.
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1.19 Znacznik lewej strony

&_‘
Poprzez nacisniecie przycisku ~v wigcza sie
funkcie wvimowania z ziemi leweao znacznika. ktéra dziata przez
wczesniej zaprogramowany czas. Nastepnie funkcja automatycznie sie
wytgcza.

1.19 Znacznik prawej strony

>
Poprzez nacisniecie przycisku ~ wigcza sie funkcja wydobywania
z ziemi prawego znacznika, ktéra dziata przez wczesniej
zaprogramowany czas. Nastepnie funkcja automatycznie sie wytgcza.

1.21 Zagtebianie siewnika w ziemi

Poprzez nacisniecie tego przycisku wtgcza sie funkcje zagtebiania maszyny
i rozpoczyna ona zagtebianie do siewu przez wczesniej zaprogramowany
czas. Po zagtebieniu funkcja automatycznie sie wytgcza.

1.21 Wyjmowanie siewnika z ziemi

Poprzez nacisniecie tego przycisku wigcza sie funkcje wyjmowania
maszyny z ziemi i rozpoczyna ona wyjmowanie z siewu przez wczesniej
zaprogramowany czas. Po wyjeciu z ziemi funkcja automatycznie sie
wytgcza




1.23 Pasek informacji

Symbol ten przedstawia bezprzewodowe podtgczenie przez
BLUETOOTH do jednostki sterujgcej. Jesli symbol nie ma
z6ttego koloru, tablet nie jest podtgczony do jednostki
sterujacej i nie mozna nig w zaden sposob sterowac.

0 CONTROL UNIT AND

(Utrata potaczenia! Nalezv przesunac tablet blizei do iednostki
sterujacej i poczekac na potgczenie!)
Te symbol informuje uzytkownika, ze dostepny jest sygnat
GPS/Glonass. Jesli maszyna jest wyposazona i sterowana
. za pomocg systemu GPS/Glonass, przed rozpoczeciem prac
trzeba poczekac, az symbol zmieni kolor na Zétty.

A Jesli symbol nie bedzie sie swiecit na zé6ito, nie bedzie
dziatal pomiar predkosci, liczenie hektaréw i regulacja
silnikéw dozownikéw.
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1.24 Wejscie do drugiego ekranu

Po nacisnieciu tego przycisku wchodzi sie do ekranu nr 2, na ktérym
mozna ustawi¢ kolejne parametry




Ekran nr2:
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TempM1:29C
TempM3:0C

Violtage: 13.5V
Amperage: 0 A

Power Consumption: 0 W

RADO AGRO s.r.o.
HW:MU-VO-14-01
FW-AT00-1.1.3

Jul 12014 21:07:54
PN:A100Control Box-X000(
SN:I00OOE0OCCK

Android App Version: 2.3

Opis funkcji przyciskéw ekranu nr 2:

2.1 Test wysiewu
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W tej czesci ekranu wprowadza sie ustawienia testu Wysiewu dla dozownika 1 do 3



N
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2.1.1 Ustawienie wysiewanej porcji dla daneqo dozownika

Przed przeprowadzeniem testu wysiewu koniecznej jest
wczesniejsze ustawienie wysiewanej porcji w pierwszym ekranie dla
danego dozownika, zobacz rozdziat 1.14.

h°d

2.1.2 Ustawienie liczby 2zebow metalowej rozety do

monitorowania obrotéw dozownika

Parametr ten iest ustawiony przez producenta maszvny. Przed
rozpoczeciem testu wysiewu konieczne jest skontrolowanie liczby
zebow a w przypadku, ze wyswietlona wartosé nie iest zgodna z
liczbg zebéw na rozecie konkretnego dozownika, trzeba jg zmienic.

Zmiany nalezy dokonac¢ w taki sposdb, Ze nacisnie sie symbol kota

zebatego.¢. i po wyswietleniu sie dialogi ustawia sie wiasciwg
liczbe zebow. Ustawiong wartos¢ potwierdza sie za pomoca
przycisku OK. Po ustawieniu pod symbolem kota zebatego pojawi
sie nowa ustawiona wartos¢

2.1.3 Wyzerowanie licznika obrotow testu wysiewu

‘&
Przez nacisniecie przycisku _I dokonuje sie wyzerowania

licznika obrotow. Pod przyciskiem wyswietli sie wartos¢ 000

2.1.4 Wlaczenie / zatrzymanie testu wysiewu

Przez naci$niecie teao przvcisku wiacza sie silnik danego
one obroty dozownika. Aby
zatrzymac dozownik nalezy nacisng¢ |\_\|

Nasiona wypadaigce z dozowwnika w trakcie testu musza byé
ztapane do jakiego$ zbiornika lub do woreczka. Dozownik powinien
pracowaé dopoki w zbiorniku nie bedzie wymaganej ilosci. Po
zakonczeniu testu konieczne iest zwazenie jego wagi i
wprowadzenie jej w nastepujgcym kroku (2.1.5)

06.00

. 2.1.5 Wprowadzenie wagi nasion”

Po zatrzymaniu testu wysiewu nalezy wpisa¢ wage nasion, ktére byty
dozowane w trakcie uruchomionego testu wysiewu. Wprowadza sie

to w ten sposob, Zze naciska sie symbol é‘ I w dialogo

wprowadza wargosc¢ wagi. Nalezy potwierdzi¢ naciskajgc OK i nowa
wartos¢ wyswietli sie pod symbolem wagi.




2.1.6 Sprawdzenie poprawnosci testu wysiewu
Do sprawdzenia poprawnosci testu wysiewu stuzy tzw. pasmowy
wykres regulaciji.

Celem jest, aby czarne pasy byty na srodku pasma w zielonym polu.
Jesli oba czarne pasy nie sg w zielonym pasmie na srodku wykresu,
test wysiewu zostat przeprowadzony btednie i konieczne jest
ponowne powtdrzenie go w catosci. Jesli oba pasy znajdujg sie w
zielonym pasmie, test zostat przeprowadzony prawidtowo i regulacja
dozownika bedzie przebiega¢ poprawnie w catym zakresie predkosci
jazdy.
Trzeba bra¢ pod uwage maksymalng predkos¢ jazdy
A zestawu. Nie wolno jej przekraczaé, w przeciwnym
wypadku dojdzie do nieprawidlowego dozowania nasion!

Z pozostalymi dozownikami nalezy postepowaé w taki sam
Sposob.

2.2 Ustawienie czujnikdow wysiewu

—
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To pole wyswietlania stuzy do ustawienia liczby podtgczonych czujnikow wysiewu i ich czutosci

pomiaru.

2.2.1. Ustawienie liczby czujnikdw wysiewu

Poprzez naci$niecie tego przycisku ustawia sie liczbe czujnikow
podtgczonych na korpusie do jednostki sterujgce;j.

Wartos¢ ta jest ustawiona przez producenta i jest przeznaczona
wytgcznie do celow serwisowych.

2.2.2 Ustawienie czutosci monitorowania przeptywu nasion

Ustawienie czutosci czujnika jest w zakresie od 1 do 225. Wartos¢
zalezy od wielkosci nasion i wybranej wysiewanej porcji. Jesli czutosc
jest ustawiona na 5, przez czujnik musi przejs¢ co najmniej 5 szt.
nasion w ciggu 1 s, aby ocenit, ze siew jest w porzadku i ,SIEJE". Jesli
przejdzie mniej niz 5 szt. nasion w ciggu 1 s, czujnik oceni, ze nasiona
nie przechodza, a wiec ,NIE SIEJE".

1. Dla drobnych nasion, takich jak mak i rzepak, zalecana wartosc

ustawien wynosi 3-12.




2. Dla s$rednich nasion, takich jak pszenica i jeczmien, zalecana
wartos$¢ ustawien wynosi 30-100.

3. Dla grubych nasion, takich jak kukurydza i bob, zalecana wartos¢
ustawien wynosi 10-30.

2.3 Funkcje swiatel

2.3.1 Oswietlenie siewnika
Po nacisnieciu tego przycisku witgcza sie oswietlenie siewnika.
Ponowne nacisniecie przycisku wytgcza oswietlenie.
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2.3.2 Oswietlenie w zbiorniku
Po nacisnieciu tego przycisku wigcza sie oswietlenie w zbiorniku.
Ponowne nacisniecie przycisku wytgcza oswietlenie.
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2.3.3 Oswietlenie urzadzen wysiewajacych
Po nacisnieciu tego przycisku wigcza sie oswietlenie urzgdzen
wysiewajgcych. Ponowne nacisniecie przycisku wytgcza oswietlenie.

2.4 Pozostate funkcje hydrauliczne

2.4.1 Elastyczna widéka - podnoszenie

Po nacisnieciu przycisk zmieni kolor na zétto a elastyczna witoka
podnosi sie do goéry. Ponowne nacisniecie przycisku powoduje ze
przycisk zmieni kolor z powrotem na zielony i zatrzyma sie podnoszenie
elastycznej wtoki.

2.4.2 Elastyczna widka - opuszczanie

Po nacisnieciu przycisk zmieni kolor na zétto a elastyczna witdka jest
opuszczana na dot. Ponowne nacisniecie przycisku powoduje ze
przycisk zmieni kolor z powrotem na zielony i zatrzyma sie opuszczanie
elastycznej wtoki.

2.4.3 Wyjmowanie z ziemi sekcji rozdrabniajacej

Poprzez nacis$niecie tego przycisku wigcza sie funkcje wyjmowania z
ziemi sekcji rozdrabniajgcej. Wyjmowanie z ziemi zakoncza sie przez
ponowne nacisniecie przycisku i funkcja wyjmowania z ziemi sekc;ji
rozdrabniajgcej sie wytgcza.
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2.4.4 Zagtebianie w ziemi sekcji rozdrabniajacej

Poprzez nacisniecie tego przycisku witgcza sie funkcje zagtebiania w
ziemi sekcji rozdrabniajgcej. Zagtebianie w ziemi zakoncza sie przez
ponowne nacisniecie przycisku i funkcja zagtebiania w ziemi sekgc;ji
rozdrabniajgcej sie wytgcza.




2.4.5 Przedwschodowe znaczenie KM

" Poprzez  nacisniecie tego przycisku wigcza sie funkcje
przedwschodowego znaczenia miedzyrzedzia roslin oleistych. Funkcja
- jest oznaczana przez zmiane koloru przycisku na zoity. Dalsze jego
funkcje wywodzg sie z funkcji zaworéw miedzyrzedzi siewnych. Jesli
zawory sie zamkng i zaczng sie tworzy¢ nieobsiane $lady,
automatycznie zagtebi sie znaczenie przedwschodowe.

Przy otwarciu zaworéw znaczenie przedwschodowe ponownie zostanie

I\

wyjete. Za pomocg ponownego nhacisniecia przycisku
funkcja znaczenia przedwschodowego KM sie wytgczy.

2.4.6 Automatyka znacznikéw
&» AUTO Poprzez nacisnigcie tego przycisku wigcza sie funkcje automatycznego
przetgczania znacznikbw na nawrocie. Przycisk zmieni kolor na zétty

A AUTO |

Funkcja automatycznego przetgczania jest wilgczona i zawsze po
wyjeciu maszyny z ziemi automatycznie zmieni sie pozycja znacznikow.

2.5 Postepowanie przy wigczonej funkcji automatycznego przetaczania znacznikéw:

Jesli funkcja automatyki w drugim ekranie jest wigczona &.\’ AUTO | , halezy wroci¢ za
F

pomocg przycisku™ do pierwszego ekranu.

Teraz nalezy nacisngé przycisk zagtebiania w ziemi prawego lub lewego znacznika, w
zaleznosci od tego, z ktoérej strony pola rozpoczyna sie siew. Siewnik przed wybraniem
znacznikdw musi bezwarunkowo by¢ wyjety z ziemi, oba przyciski muszg by¢ szare i symbole
znacznikdbw muszg byC skierowane w gore. Po nacisnieciu odpowiedniego przycisku
znacznikdéw oba znaczniki zmienig kolor na zielony a wcisniety znacznik zostanie obrécony w
dot. Natychmiast po rozpoczeciu zagtebiania maszyny wtgczony zostanie wczesniej wybrany
znacznik. Na koncu jazdy przy wyjmowaniu maszyny z ziemi przetgczg sie oba przyciski
znacznikdw a znacznik, ktéry byt na dole, automatycznie przemieszcza sie na goére. Przy
nastepnym zagtebieniu drugi znacznik zacznie sie przemieszczac¢ w doét.

2.6 Wspotczynnik K (korekta predkosci)
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W tej czesci wprowadza sie ustawienia wspotczynnika K czujnika predkosci przejazdu.
Ustawienia mozna wprowadzi¢ tylko wtedy, jesli wspotczynnik K jest zainstalowany w
maszynie i nie jest uzywany system GPS/Glonass.

Najpierw nalezy sprawdzi¢ i prawidtowo ustawiC liczbe zebow czujnikowych dla czujnika
indukcyjnego. Wartos¢ ta jest ustawiona domysinie przez producenta, chodzi tylko o
skontrolowanie jej. Jesli liczba zebdéw czujnikowych jest inna, niz jest ustawiona, konieczne
jest przestawienie tej wartosci.




2.6.1 Ustawienie liczby zebéw czujnika predkosci przejazdu

Ustawienia wprowadza sie za pomocg nacisniecia symbolu. W dialogu
liczbowym nalezy wprowadzi¢ nowg wartosci i potwierdzi¢ jg przez nacisniecie
OK. Pod symbolem wyswietli sie nowa wartos¢.

@ @

2.6.2 Ustawienie obwodu kota czujnika predkosci przejazdu

Ustawienia obwodu kota wprowadza sie za pomocg nacisniecia symbolu. W
dialogu liczbowym nalezy wprowadzi¢ nowg wartosci i potwierdzi¢ jg przez
nacisniecie OK. Pod symbolem wyswietli sie nowa wartosc.

2.6.3 Wspdtczynnik K - ustawienie

Na poczatku trzeba w konkretny miejscu, w ktéorym maszyna bedzie pracowac,
wytyczy¢ prostg droge 100 metréw. Droge te musi pokonac¢ zestaw przy
mierzeniu wspotczynnika K. Po wytyczeniu drogi nalezy podjechac siewnikiem

na poczatek drogi i zatrzymac¢ go. Nastepnie nalezy nacisng¢ przycisk : f
ktory uruchomi pomiar wspotczynnika K. Teraz nalezy przejecha¢ po
wczesniej wytyczonej drodze. Na koncu drogi nalezy sie zatrzymac, nacisngc

L‘i w ten sposéb zakonczyé pomiar.

Pod symbolem wyswietli sie relatywnie przejechana droga, na podstawie ktorej
zostanie przeprowadzona
oo

korekta pomiaru predkosci 00100

2.7 Ustawienie czaséw pracy funkciji hydraulicznych
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W tej czesci ekranu ustawia sie czasy niezbedne dla poszczegdlnych hydraulicznych funkcji
siewnika. Czasy mozna ustawi¢ indywidualnie w zaleznosci do potrzeb od 1 do 100 sekund.
Kazda maszyna ma inny przeptyw i cisnienie oleju (moc obwodu hydraulicznego) i dlatego
czasu poszczegolnych ruchdw mogg sie wyraznie roznic.

tacznie mozna ustawic¢ szes¢ roznych funkcji hydraulicznych:

2.7.1 Skltadanie maszyny

- -

bl sl Nalezy nacisngc¢ przycisk, ustawi¢ zgdang wartosc i w dialogu potwierdzic
za pomocg OK. Nowa wartos¢ jest automatycznie zapisywana w pamieci.

- sl 2.7.2 Rozkladanie maszyny

— Nalezy nacisng¢ przycisk, ustawi¢ zgdang warto$¢ i w dialogu potwierdzic
za pomocg OK. Nowa warto$¢ jest automatycznie zapisywana w pamieci.

J...!...'.. s 2.7.3 Wyjmowanie maszyny z ziemi.

Nalezy nacisng¢ przycisk, ustawi¢ zgdang warto$¢ i w dialogu potwierdzic
za pomocg OK. Nowa wartos¢ jest automatycznie zapisywana w pamieci.




iws 2.7.4 Zaglebianie maszyny w ziemi.
Nalezy nacisng¢ przycisk, ustawi¢ zgdang warto$¢ i w dialogu potwierdzic
za pomocg OK. Nowa warto$¢ jest automatycznie zapisywana w pamieci.

W 2.7.5 Wyjmowanie znacznikéw z ziemi.
Nalezy nacisng¢ przycisk, ustawi¢ zgdang wartos¢ i w dialogu potwierdzi¢
za pomocg OK. Nowa wartos¢ jest automatycznie zapisywana w pamieci.

v s 2.7.6 Zagtebianie znacznikéw w ziemi.
e Nalezy nacisng¢ przycisk, ustawi¢ zgdang wartos¢ i w dialogu potwierdzi¢
za pomocg OK. Nowa warto$c¢ jest automatycznie zapisywana w pamieci.

2.8 Informacje o urzadzeniu
.
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TempM1:29C
TempM3:0C

Voltage: 13.5V
Amperage: 0 A

Power Consumption: 0 W

RADO AGRO s.r.o.
HW:MU-V0-14-01
FW-A100-1.1.3

Jul 12014 21:07:54
PN:A100ControlBox-XXXX
SNOOOXXXXXX

Android App Version: 2.3

W tej cze$ci ekranu znajdujg sie istotne informacje o stanie napiecia i dane produkcyjne.

Objasnienia:

Temp M1: 26 C Temperatura chtodnicy koncowego stopnia dla silnika 1 i 2
TempM3:0C Temperatura chtodnicy korncowego stopnia dla silnika 3 i 4
Voltage 12.2 V Napiecie zasilajgce sieci poktadowej w voltach

Amperage: 0 A Prad pobierany przez jednostke z sieci poktadowej w amperach
Power Consumption: 0 W tgczna moc urzadzenia w watach

RADO AGRO s.r.o. Producent systemu sterowniczego
HW:MU-V0-14-01 Wersja sprzetu jednostki sterujgcej
FM-A100-1.1.2 Wersja oprogramowania jednostki sterujgcej

May 28 2014 12:14:35 Czas powstania oprogramowania jednostki sterujgcej
PN:A100CB Rodzaj jednostki sterujgcej

SN:000000001 Numer seryjny jednostki sterujgcej

Android App Version: 2.4 Wersja oprogramowania tabletu
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